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Indoor lokalizacia

» GPS — nepouvzitelné

no GPS coverage indoors indoor positioning with Wi-Fi, BLE &
Smartphone sensors

‘f\ Y Wi-Fi

Smartphone
sensors
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PDR - Pedestrian Dead Reckoning

» Metoda zalozend
Nna detekcii krokov

» VyuZitie dat zo senzorov
zariadenia

Heading axis

» Relativna pozicia v 2D

» Vstup:
» Natocenie

> DiikCl kroku Rotation axis




Skutocnost

» Udaje na vstupe sU nepresné

» Chyba natocenia:
»+ 10° - 40°
» Smerodajnd odchylka ~ 8

» Dizka kroku = fixny odhad

Moznd pozicia po jednom kroku




Bayesovske filtrovanie

» Stav systému modeluje pravdepodobnostnym rozdelenim
» 2 fazy:

» Predikcia:
» Odhad noveho stavu na zaklade predchdadzajuceho

» Rozsirenie hustoty pravdepodobnosti, zvysenie neistoty

» Aktualizacia:

» /lepsenie odhadu na zdaklade novych informdcii z merani
(Bayesova vetaq)
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Casticovy (Particle) filter

» Dany, nemenny pocet castic

» Stav castice = {poloha, (hatocenie)}

» Kazdd Castica mad svoju vahu =
pravdepodobnost, ze pouzivatel je v

stave ako dand castica

» Castice spolu tvoria hustotu

pravdepodobnosti




Indoor Navigation Using Wi-Fi
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Positioning Phase
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Ciele

» 1. Preskimat moznosti urCenia aktudlnej polohy pouzivatela
smartfonu v budove s dérazom na spolahlivost a presnost.

» 2. Navrhnut aplikéciu indoor navigdcie v budove univerzity
urcenu pre studentov a navstevnikov.

» 3. Implementovat a prakticky overit spolahlivost, presnost a
robustnost aplikacie.

» 4. Preskumat moznosti vylepsenia pouzitych metdod na
zOklade spatnej vazby a ziskanych dat od pouzivatelov.



Problémy pri navrhu aplikdacie

GUI

Lokalizacny modul

Navigacny modul

Databdza odtlackov Wi-Fi RSS
FUzia informdcii z réznych zdrojov
Spdsob ulozenia mapy

Hladanie a zobrazenie frasy
Detekcia poschodia

Dostupnost senzorov
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